Конспект занятия внеурочной деятельности «Основы робототехники»

Загайнов Александр Александрович, 

заместитель директора по ИКТ МАОУ НОШ №200, г. Ульяновск.

Класс 3.

Тема занятия: «Исполнитель алгоритма».

Тип занятия: получения новых знаний.

Оборудование: проектор, интерактивная доска, презентация, ноутбук, конструкторы Lego Mindstorms NXT 2.0, технологические карты.

Цели занятия: создать условия освоения понятий исполнитель, алгоритм.

Задачи занятия:

Образовательные:

Изучить понятия «алгоритм» и «исполнитель», закрепить умения и навыки работы с Lego-конструктором;

Развивающие:

отрабатывать навыки самостоятельной работы, совершенствовать навыки исследовательской деятельности: анализ, синтез, сравнение, сопоставление и др., развивать коммуникативные, регулятивные, познавательные универсальные учебные действия;

Воспитательные:

Воспитание навыков прилежности и аккуратности в работе.

Структура урока, используемые формы работы:

Организационный этап, фронтальная (2 минуты);

Постановка цели и задач урока. Мотивация учебной деятельности учащихся, фронтальная и групповая (5 минут);

Актуализация  знаний, умений и навыков учащихся, фронтальная,  беседа (10 минут);

Практический этап, работа в парах (15 минут);

Рефлексия, фронтальная (7 минут).

	Этап урока
	Деятельность учителя
	Деятельность 

обучающихся
	Формируемые УУД и предметные 

действия

	Организационный

этап
	Приветствую учеников.

-Здравствуйте, ребята!

- Давайте познакомимся. Меня зовут Александр Александрович. Я – учитель начальной школы №200 нашего города. 

- Я надеюсь, что вы сегодня на уроке узнаете много интересного, полезного и попробуете собрать своего собственного робота.
	Воспринимают на слух, визуально контролируют свою готовность к занятию.


	Личностные: самоорганизация.

Регулятивные: способность регулировать свои действия, прогнозировать деятельность на уроке.

Коммуникативные: культура приветствия

	Постановка цели и задач урока. Мотивация учебной деятельности учащихся
	Предлагаю учащимся ответить на вопросы.

- Внимание на экран (показываю фрагмент видеофильма о роботе). Это что или кто?

- Как вы думаете, что же такое робот? 

- Каких роботов вы знаете?

- Какова роль робота в жизни человека?

- Как называются специалисты, создающие роботов?

(Подвожу итог)

- Все верно. Инженеры и конструкторы используют специальную науку в своей работе – робототехнику.

Как вы думаете, что это за наука?

- Молодцы. А раньше из вас кто-нибудь занимался конструированием и программированием роботов? 

- А вы сами хотите управлять роботами? 

- Скажите, если робот будет выполнять наши команды, то кем он будет? (Исполнять наши команды)

Подвожу учащихся к цели занятия:

Исполнитель алгоритма.

- Правильно, ребята. И сегодня мы с вами поговорим об исполнителях (первый слайд презентации).
	- Это робот.

- Робот – это механизм, выполняющий действия по заданной программе.

(перечисляют известных им роботов)

(перечисляют известные им назначения роботов). Использование роботов позволяет облегчить или вовсе заменить человеческий труд на производстве, в строительстве, при рутинной работе, при работе с тяжёлыми грузами, вредными материалами, а также в других тяжёлых или небезопасных для человека условиях

- Конструкторы, инженеры - робототехники

Робототехника – это наука, занимающаяся разработкой роботов и систем роботов.

(если нет ответа то вводит понятие учитель)

Ответы детей

- Нет! Да!

- Исполнителем!


	Личностные:

Формирование мировоззренческого взгляда на науку и жизнь. Расширение технического кругозора.

Регулятивные:

умение регулировать свои действия, взаимодействовать в группе.

Познавательные:

Умение анализировать, выделять и формулировать  задачу; умение осознанно строить речевое высказывание.

Коммуникативные:

Привитие культуры общения посредством участия в учебном диалоге.



	Актуализация  знаний, умений и навыков учащихся.
	- Мы с вами решили, что робот – это исполнитель. Верно?

- А что он исполняет?

- Все именно так. Роботы работают по специальной программе, записанной в его память, которая очень часто состоит из множества отдельных шагов (второй слайд презентации).

- А как вы думаете, что такое последовательность шагов или действий?

- Молодцы! Таким образом, робот исполнитель выполняет программу – алгоритм (третий слайд презентации).

Вот примеры алгоритмов из нашей жизни: пришить пуговицу, убраться в комнате, сложить двузначные числа, открыть дверь ключом, сделать бутерброд, распорядок дня. Кто может назвать свой алгоритм?

- Отлично. Давайте для тренировки попробуем составить алгоритм движения робота-тележки по квадратной траектории. Робот умеет только ехать вперед и поворачивать налево и направо.

- Первое, с чего мы начинаем, это слово «Начало». Что робот должен сделать дальше?

- Верно. В конце нашего алгоритма необходимо добавить «Конец»
	Верно!

Программу!(команду)

Последовательность шагов называется алгоритмом.

-заваривание чая, поход в школу, и т.д.

- Проехать вперед, затем повернуть налево, проехать прямо, повернуть налево, проехать прямо, повернуть налево, проехать прямо.
	Личностные: самоорганизация.

Регулятивные:

умение  регулировать свои действия, 

взаимодействовать в группе.

Познавательные:

Умение анализировать, выделять и формулировать  задачу; умение осознанно строить речевое высказывание.

	Практический этап
	- Молодцы. А теперь мы перейдем к самой интересной части нашего занятия: мы сконструируем в парах своих исполнителей по инструкции. А затем, собранного робота-исполнителя заставим выполнять алгоритм, который только что записали (четвертый слайд презентации).

- Возьмите коробки с учебным конструктором и технологические карты для сборки робота-тележки.

Организуется работа пар и групп, отслеживается правильность выполнения операций, контролируется и корректируется действие обучающихся.
	Воспринимают на слух и с экрана задание для работы. Задают уточняющие вопросы.

Определяют и выполняют технологические операции, осуществляют самоконтроль выполнения операции.
	Личностные: 

Развитие трудолюбия и ответственности за качество своей  и коллективной деятельности. 

Регулятивные: 

соблюдать правила безопасной работы, планировать ход выполнения задания.

Познавательные: умение выделять необходимую  информацию; умение следовать образцу и правилу.

	Рефлексия
	- Итак, ребята, подведем итоги нашей работы.

- Посмотрим на ваших роботов. Какой алгоритм они сегодня выполняли?

- Вспомните, если робот выполняет алгоритм, то он является…?

-На доске вы видите мишень, поставьте отметку на этой мишени: чем ближе к центру, тем больше вам все было сегодня понятно и интересно (пятый слайд презентации).

- Спасибо за ваше внимание и работу.
	- Они двигались по квадратной траектории.

- Исполнителем.

Подходят к доске, ставят на мишени свои отметки.
	Познавательные:

Экспериментальное исследование.

Коммуникативные:

Излагать логически правильно действие своей модели.

Демонстрировать технические возможности робота.

Регулятивные:

Самооценка своей деятельности
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